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2 王晓东，博士，工作单位：长春工业大学，教授，主要针对创新点中第

1-3 项展开研究，搭建了硬件在环试验台，完成了自适应巡航、路径规划

以及电驱动及整车控制系统开发。

3 王冬梅，博士，工作单位：长春工业大学，副教授，主要针对创新点中

的第 1-2 项所述技术展开研究，提出了图像处理、基于信息融合的感兴趣

区域行人识别以及路径规划方法。搭建了 ACC 巡航系统的硬件在环实验

平台，完成了实验数据分析。

4.冯勇，博士，工作单位：哈尔滨工业大学，教授，主要针对创新点中的

第 3-4 项展开研究，完成电驱动控制系统蓄电池能量管理及永磁同步电机

的鲁棒控制方法研究，完成了电驱动系统及整车控制系统开发。

5 王艳敏，博士，工作单位：哈尔滨工业大学，讲师，主要针对创新点中

的第 3-4 项展开研究，完成了永磁同步电机的鲁棒控制及参数估计，完成

了电驱动系统及整车控制系统开发。

6 姜春霞，博士，工作单位：长春工业大学，讲师，针对创新点中的第 2
项所述技术内容展开研究，完成了全速自适应巡航系统控制，搭建了底盘

多智能体硬件在环试验台，完成了试验及试验数据分析。

7 呼微，博士，工作单位：长春工业大学，教授，主要针对创新点中的第

3-4 项展开研究，完成了汽车轻量化设计、底盘拓展结构设计，完成了实

车实验、数据分析、产品开发设计及产业化推广。

8 张哲，硕士，工作单位：吉林大学/辽源市万通汽车部件有限公司，工

程师，主要针对创新点中的第 1-4 项展开研究，搭建了硬件在环试验台，

完成了自适应巡航、路径规划、电驱动及整车控制系统开发，完成了产品

开发设计及产业化推广。

9 唐溧克，博士，工作单位：长春工业大学，讲师，针对创新点中的第 1-2
项所述技术内容展开研究，负责搭建硬件在环试验台，完成实验验证及实

验数据采集分析。

10 刘吉顺，博士，工作单位：阿尔特汽车技术股份有限公司，高级工程师，

主要针对创新点中的第 3-4 项所述技术内容，提出了电动汽车的再生制动

能量回收系统和控制方法，完成了插电式四驱混合动力汽车整车控制系统

开发，开展了整车台架实验研究及实车验证。

11 陈仁辉，硕士，工作单位：长春工业大学，讲师，针对创新点中的第

3-4 项所述技术内容展开研究，负责搭建硬件在环试验台，完成了实验验

证及实验数据采集分析。

12 侯云海，博士，工作单位：长春工业大学，教授，针对创新点中的第

3-4 项所述技术内容展开研究，负责搭建硬件在环试验台，完成了实验验

证及数据采集分析。

13 王鑫，博士，工作单位：中国重汽集团青岛重工有限公司，对创新点中

的第 1-4 项展开研究，搭建了底盘多智能体硬件在环试验台，完成了实验

及实验数据分析，完成了产品设计、应用和产业化推广。


